Bedienungsanleitung zur Kalibrierung des Gyroskopsensors
ARCHER SR6 + Mini / SR6 + Mini E, SR8 +,SR 10 + & SR 12 +
TD SR6, TD SR10, TD SR12 & TD SR18

Stellen Sie sicher, dass die Stabilisierungsfunktion des Empfangers aktiviert ist.

{ System = 1 ] ¢ SRX Stable Al
. ° Stable System 1 1/2
I‘ — Stabilizing
@ uz Self Check Disable W
Quick Mode Enable W
WingType Delta W
Mounting Type Horizontal ¥
# 4 | | | 00:04:10 CHEMode AIL2 W7
[System] — [SRX Stable] [SRX Stable] — [Stabilizing] — [On]

Gehen Sie zum Werkzeug [SRX-Kalibrierung] und kalibrieren Sie den Gyroskopsensor

1. Das Gyroskop des Empfangers muss vor dem Einbau in das Modell kalibriert werden. Bitte
stellen Sie den Empfanger auf eine ebene Flache oder einen Tisch und befolgen Sie die
nachstehenden Anleitungsschritte, um den Gyroskopsensor zu kalibrieren.

2. Stellen Sie sicher, dass das Stabilisierungsgerat mit der Logo-Etikettseite nach oben auf dem
Tisch liegt, gehen Sie zum Sender, rufen Sie das Tool [SRX-Kalibrierung] auf und wahlen Sie
»Zum Bestatigen klicken”. In diesem Moment blinkt das gelbe LED-Licht, bis es erlischt.
Befolgen Sie dann die Anweisungen, um den Sensor zu kalibrieren.

3. SchlielRen Sie die Kalibrierung aller Gerateoberflachen ab. Stellen Sie sicher, dass die Werte
jeder Achse (X, Y, Z, Mod) etwa 1,000 betragen, wahrend Sie das Gerat in der
entsprechenden Richtung platzieren. Die Abweichung kann +0,1 betragen.

4. Die Kalibrierung ist abgeschlossen, wenn alle oben genannten Schritte durchgefiihrt wurden.

< 'SRX Calibration alld < 'SRX Calibration alld
Calibration of SRX Gyros and Accelerometers Calibration of SRX Gyros and Accelerometers
Place your SRX horizontal, top side up Place your SRX horizontal, top side down
Press ENTER to start Press ENTER to start


https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR6-Mini-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR6-Mini-E-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR8-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR10-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR12-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR6.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR10.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR12.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR18.php

Servoanschluss & Einbau in das Modell

SchlieRen Sie die Servos gemaR der Kanalliste an die Ahschlﬁs’se_des Empfangers an.
Hinweis: Bitte beachten Sie die Richtung des Empfingers

SR6 + Mini / SR6 + Mini E

SR8 +



https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR6-Mini-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR6-Mini-E-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR8-Plus.php

SR10+/SR12 +

1D SR10

1D SR12

TD SR18



https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR10-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR12-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR6.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR10.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR12.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR18.php

Number of Channel Corl::;:::::t;gep:;ans Full name
CH1 AlL1 Aileron
CH2 ELE 1 Elevator
CH3 THR Throttle
CH4 RUD Rudder
CHS AlL 2 Aileron
CHé ELE 2 Elevator
CH7 AIL 3 Aileron
CHg ELE 3 Elevator
CH9 RUD 2 Rudder
CH10 AlL 4 Aileron
CH11 ELE 4 Elevator
CH12 User-defined \
CH13 User-defined Gyro gain adjustment
CH14&CH15 User-defined Flight modes
CH16 User-defined Emergency mode

Hinweis: Bei den Empfangern SR6 + Mini / SR6 + Mini E / TD SR6 ist Kanal 16 nicht vorhanden.

Gyro-Intensitat Einstellung von CH13: Wenn der Wert von CH13 in der Mitte liegt, ist die
Intensitat Null. Sie steigt, wenn der Wert groBer wird. Bei £100 % betragt, erreicht sie ihr

Maximum.

Achtung

CH1~CH12 sollten mit den entsprechenden Servos verbunden werden.

Mischer und Schalter ein

Name Source

stellen

ETH

Channels

Type
Active condition

+

Informationen zum Einstellen des Kanals und der Schalter finden Sie in der Kanalliste. Die

Schalterstellung von CH13-16 auf dem Bild dient als Referenz.



https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR6-Mini-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR6-Mini-E-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR6.php

Gehen Sie zum Werkzeug [SRX Stable] und bestimmen Sie den [Fligeltyp] und den
[Montagetyp].

(SRXstwble . GlME@

Stable System 1 1/2

Stabilizing ON ¥
Self Check Disable W
Quick Mode Enable W
WingType Normal W
Mounting Type Horizontal W
CHS5 Mode All2 ¥
1 - Flageltyp

2 — Befestigungsart

[Gain]- und [Offset]-Konfigurationen der Flugmodi

ETH ETH

AIL Stab Gain 50% IAIL Knife Gain /'_i\ 50%

IELE Stab Gain (‘D 30% 'zuD Knife Gain U 100%

'RUD Stab Gain 100% an_ Auto 1vl Offset o~ 0%
n \&/

AIL Auto 1v1 Gain o~ 50% ELE Auto 1vl offset 0%
ol e/ =

[ere Auto 1v1 Gain 80% FLE Hover Offset /.E.;.\ 0%

IELE Hover Gain P 100% ltUD Hover Offset U 0%

|RUD Hover Gain @ 100% IAIL Knife Offset @ 0%

(1 Gain - Stab Mode (1) Gain - Knife Mode

2 Gain - Auto-Level Mode @ Angle Offset - Auto-Level Mode

(3 Gain - Hover Mode 3 Angle Offset - Hover Mode

@ Angle Offset - Knife Mode

Priifen Sie, ob die Reaktion der Fldschenservos im [Auto-Level]-Modus mit der
Fluglagebeschriftung unten iibereinstimmt. Wenn nicht, versuchen Sie bitte, den
entsprechenden Kanalausgang im [SRX Stable]-Tool zu invertieren.



Csmxstbe M@

CH5 Mode All2 W
CH6 Mode ELE2 W™
AIL Direction Invers W
ELE Direction Invers W
RUD Direction Invers W&
AIL2 Direction Invers ¥
ELE2 Direction Invers W

Uberpriifung der Fluglage

Um die Flugsicherheit zu gewahrleisten, wird dringend empfohlen, die Ausgleichsrichtung des
Modells zu Gberprifen. Durch die Aktivierung des Auto-Level-Modus wird ein starker Ausschlag an
AIL und ELE erzeugt, der zur Uberpriifung der Reaktion von Querruder und Héhenruder verwendet
wird. Auch die Aktivierung des Knife-Edge- und Hover-Modus hat die gleiche Reaktion auf das Ruder.

Wenn das Flugzeug nach links oder
rechts gekippt wird (Roll), sollten die
Querruder die abgebildete
Korrekturwirkung haben.

Wenn das Flugzeug nach oben oder
unten gedreht wird (Nick), sollten die
Hohenruder die abgebildete
Korrekturwirkung haben.

Wenn das Flugzeug nach links oder
rechts gedreht wird (Seite), sollten
die Ruder die abgebildete
Korrekturwirkung haben.

Nachdem Sie die Kompensationsrichtung gedndert haben, liberpriifen Sie diese unbedingt
noch einmal am tatsachlichen Modell.



Hinweis:

Wenn die Kompensationsrichtung falsch ist, kehren Sie bitte den entsprechenden Kanal wie

oben dargestellt mit dem [SRX Stable]-Tool um.

Prifen Sie, ob die Reaktion des Fliigelservos mit der manuellen Kniippelbewegung

Ubereinstimmt. Wenn nicht, versuchen Sie bitte, die entsprechende Kanalausgabe zu

invertieren, indem Sie auf die Kanalleiste im [Ausgabe]-Tool driicken.

put: ETH

Selbsttest

Name Rudders (53 .
Invert Normal. @& |
Min 100.0% |
Max 100.0% :
Center/Subtrim 0.0%

1. Stellen Sie sicher, dass das Modell horizontal auf dem Boden steht, stellen Sie dann

den Gashebel auf 0 und halten Sie die anderen Kandle in der Mittelposition.

2. Gehen Sie zu [System] und rufen Sie das Tool [SRX Stable] auf, um [Selbsttest] zu
aktivieren. AnschlieBend leuchtet das blaue LED-Licht auf. Sobald die blaue LED zu
blinken beginnt, kénnen wir den maximalen Weg der Knippelkanale (mit Ausnahme

des Gaskanals) kalibrieren.

3. Wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist, erlischt die LED und die Servos reagieren

nach links und rechts, um anzuzeigen, dass der Kalibrierungsvorgang abgeschlossen

ist.

# | 4+ | @ | | 00:05:07
Do the Self-Check in the [SRX Stable] tool.

ETH

Stable System 1 1/2

Stabilizing ON ¥
Self Check

Quick Mode Enable ¥
WingType Delta ¥
Mounting Type Horizontal W
CHS Mode All2 W

[System] — [SRX Stable] — [Self-Check]

Hinweis: Um den Selbsttest des Stabilisierungsgerats durchzufiihren, stellen Sie bitte sicher, dass die

Stabilisierungsfunktion aktiviert ist. Rufen Sie das Tool [SRX Stable] auf und schalten Sie

[Stabilisierung] ein. Beenden Sie dann das Tool [SRX Stable] und kehren Sie wieder zu diesem Tool

zurlick. Jetzt kann die Funktion [Selbsttest] aktiviert werden.



Quick Mode

Der Empfanger unterstitzt den Stabilisierungsmodus, den Auto-Level-Modus und den manuellen
Modus (Gyroskop ist ausgeschaltet) und wird Gber CH14 konfiguriert. Dariber hinaus wurde ein
Notfallmodus hinzugefligt, um die Standardeinstellung fiir den automatischen Pegelmodus tber
CH16 zu konfigurieren. Die genaue Konfiguration ist unten beschrieben.

< SRX Stable Al @
Stable System 1 1/2
Stabilizing ON ¥
Self Check Disable ¥
Quick Mode
WingType Delta ¥
Mounting Type Horizontal W
CHS5 Mode AlL2 ¥
Hinweis 1:

e Der Standardmodus ist Quick Mode. —
e Wenn Quick Mode angewendet wird, gibt es kein Messer Kanten- oder (3D-)Hover-Modus.
e CH15 wird im Quick Mode nicht verwendet.

Hinweis 2 (nur ARCHER-Serie): Die RSSI-Daten vom R9-Empfanger verwenden denselben Kanal
(CH16) wie der Notfallmodus im Schnellmodus neuer Stabilisierungsempfanger (Archer Plus-, TD- und
TW-Stabilisierungsempfanger)

Wenn Sie also die R9-Serie als redundanten Empfanger verwenden, stellen Sie bitte sicher, dass der
Schnellmodus vollstéandig deaktiviert ist (NICHT nur im ,,Aus“-Status) (1.0.6 oder altere Versionen).

Quick Mode aktivieren

Channel Position Flight Mode
SWDown €9 None
CH14 (3 pos SW) SWMid @9 Stabilization Mode
SW Up (3) Automatical Level Mode
CH16 (3 pos SW) SW Down @ Emergency Mode (Automatic Level Mode)

Hinweis: Bei den Empfangern SR6 + Mini / SR6 + Mini E / TD SR6 ist Kanal 16 nicht vorhanden.

Hinweis 2: Der Notfallmodus wird ab der Firmware-Version 1.0.7 oder spateren Versionen
deaktiviert. Der Quick Mode muss nicht deaktiviert werden, wenn die Empfanger der R9-Serie
als redundante Empfanger verwendet werden.


https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR6-Mini-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-ARCHER-SR6-Mini-E-Plus.php
https://www.mhm-modellbau.de/part-FrSky-TD-SR6.php

Konventioneller Modus

Der Empfanger unterstiitzt den Stabilisierungsmodus und den manuellen Modus (Gyroskop ist
ausgeschaltet) und wird tiber CH14 und 15 konfiguriert. Die genaue Konfiguration ist unten

beschrieben.

Flight mode Stabilization A”}:\’j:“” Hover Knife-Edge Off
CH14 (3 pos SW) CH14 SW Down CH14 SW Down CH14 SW Down CH14 SW Up
& & & & CH14 SW-Mid
CH15 (3 pos SW) CH15 SW Mid CH15 SW Down CH15 SW Up CH15 SW Mid
Modellkonfigurationsreferenz
Conventional Model
\
AlL AlL2 ELE ELE2
RUD
Layout
Flight mode Stabilization | Automatic level Hover Knife-Edge Off
CH14>M+H CH14>M+H CH14>M+H CH14<M-H
CH14 (3 pos SW) | cH14 SW Down) | (CH14 SW Down) | (CH14 SW Down) |  (CH14 SW Up)
CH14 SW-Mid
CH15 (3 pos SW) M-H<CH15<M+H CH18>M+H CH15<M-H M-H<CH15<M+H
P (CH15 SW Mid) | (CH15 SW Down) (CH15 SW Up) (CH15 SW Mid)

Hinweis:

M: stellt eine neutrale Signalperiode dar (1500 ps)
H: stellt die Zeit dar, die zum Aktivieren des Modus erforderlich ist (50 us). Bei Auswahl der
Werkseinstellungen stellt die oben gezeigte Schalterposition die erforderlichen Modi dar.

Delta wing & Flying wing & V-tail

AlL

\

ELE

Layout of Delta wing / Flying wing

---\

RUD

Layout of V-tail

Die verfiigbaren Flugmodi kdnnen mit einem Drei-Positions-Schalter CH14 zugewiesen werden.

Flight mode Stabilization Auto Level Off
CH14>M+H CH14<M-H .
Crgs (CH14 SW Down) (CH14 SW Up) CH14 SW-Mid

1. Wenn Delta Wing/Flying Wing ausgewahlt ist, sollte das vom Sender erzeugte Signal
keine aktiven Mischungen auf den Kanéalen enthalten, die sich auf AIL und ELE
beziehen. Der Empfanger mischt das Eingangssignal AIL (CH1) und ELE (CH2)
automatisch mit einem festen Mischungsprozentsatz.




2. Wenn der V-Leitwerk-Typ ausgewahlt ist, sollte das vom Sender erzeugte Signal keine
aktiven Mischungen auf den Kanélen enthalten, die sich auf ELE und RUD beziehen.
Der Empfanger mischt die Eingangssignale ELE (CH2) und RUD (CH4) automatisch mit
einem festen Mischungsprozentsatz.

Stabilisierung: Wenn der Modus aktiviert ist, kompensiert der Empfanger duflere Krafte
(Wind), sobald er Befehle vom Sender empféangt. Diese Funktion wird verwendet, um die
Stabilitat des Modells auf drei Achsen (Pitch, Roll, Seite) zu verbessern. CH13 kann
verwendet werden, um die Gyro-Verstarkung durch Zuweisung eines Schalters oder
Schiebereglers anzupassen und so die Empfindlichkeit des vom internen dreiachsigen
Gyroskop erzeugten Gegensignals zu andern.

Automatisches Level: Wenn der Modus aktiviert ist, sorgt der Empfanger dafiir, dass das
Modell mit einem internen dreiachsigen Beschleunigungsmesser und einem dreiachsigen
Gyroskop auf den AlL- und ELE-Kanalen in die horizontale Ausrichtung zurtickkehrt, nachdem
die Steuerknippel in die Neutralstellung gebracht wurden. Der RUD-Kanal funktioniert nur
im Stabilisierungsmodus.

Schweben: Wenn der Modus aktiviert ist, richtet der Empfanger die Nase des Modells mit
einem internen dreiachsigen Beschleunigungsmesser und einem dreiachsigen Gyroskop auf
RUD- und ELE-Kandlen gerade nach oben (ELE- und RUD-Eingange sind nicht erforderlich). In
diesem Modus wird AIL zur Steuerung der Drehung des Modells und THR zur Anpassung der
Hohe verwendet. Der AlL-Kanal funktioniert nur im Stabilisierungsmodus.

Messerflug: Wenn der Modus aktiviert ist, rollt der Empfanger das Flugzeug auf einer
bestimmten Seite (Fligel zeigt nach oben) mit internem dreiachsigem
Beschleunigungsmesser und dreiachsigem Gyroskop auf den RUD- und AlL-Kanéalen. Daher
sind AlL-Eingdnge nicht vorhanden erforderlich. Wahrend die Modussteuerung mit ELE
erfolgt, wird die Hohe mit THR/RUD beibehalten. Der ELE-Kanal arbeitet nur im
Stabilisierungsmodus.

Aus: Wenn der Modus aktiviert ist, Gbertragt der Empfanger die vom Sender empfangenen
Befehle ohne Kompensation an das Modell.

Altgerdteentsorgung
Elektronische Gerate durfen nicht einfach in eine Gbliche Mulltonne geworfen werden. Der Artikel ist daher mit dem

nebenstehenden Symbol gekennzeichnet. Dieses Symbol bedeutet, dass elektrische und elektronische Gerdte am Ende
ihrer Nutzungsdauer, vom Hausmiill getrennt, entsorgt werden missen. Entsorgen Sie das Gerét bei Ihrer ortlichen
kommunalen Sammelstelle oder Recycling-Zentrum. Dies gilt fur alle Lander der Europaischen Union sowie anderen
I Europdischen Ldndern mit separatem Sammelsystem.

Konformitatserklarung
Das Gerat wurde gemaR den europdisch harmonisierten Richtlinien bewertet, was bedeutet, dass Sie ein Produkt
besitzen, das die Sicherheitsstandards der Europdischen Gemeinschaft erfiillt. Wenn Sie eine Konformitatserklarung
bendtigen, konnen Sie diese bei der MHM-Modellbau GmbH & Co. KG anfordern.

® MHM-Modellbau KG~
Neudorfer Str. 281 F
09474 Crottendorf
WEEE-Reg.-Nr. DE 41692360 www.mhm-modellbau.de
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